>//kontroler do czujnikow
>>> UWAGI OGOLNE

PARAM ETRY TECH NICZN E 1. RYSUNEK ZACHOWUJE SKALE GABARYTOW URZADZENIA;

, RZECZYWISTE WYMIARY WYPOSAZENIA WEWNETRZNEGO MOGA ODBIEGAC
P RZE KROJ A_A SEPARATORA SEP1 OD PRZEDSTAWIONYCH NA RYSUNKU.
2. JAKOSC SCIEKOW NA ODPLYWIE Z URZADZENIA SPEENIA WYMAGANIA

POLSKIEGO PRAWA ORAZ ZHARMONIZOWANEJ NORMY PN-EN 858-1,
wiaz zeliwny @600 klasy A15-D400 wg PN-EN 124 OZNACZENIE PROJEKTOWE SEP1 DOKUMENTEM ODBIOROWYM SEPARATORA SUBST. ROPOPOCHODNCYH NA
(dostosowany do obcigzenia komunikacyjnego) BUDOWIE JEST DEKLARACJA WEASCIWOSCI UZYTKOWYCH NA ZGODNOSC
PRZEPLYW NOMINALNY [L/S] 5 Z ZHARMONIZOWANA SPECYFIKACJA TECHNICZNA PN-EN 858-1,
SEPARATOR POWINNIEN BYC OZNAKOWANY CE.

POZIOM TERENU PRZEPLYW MAKSYMALNY [L/S] 60 3. URZADZENIE POWINNO BYG TRWALE OZNAKOWANE ZGODNIE Z PN-EN
N N\ h= = POJEMNOSC GROMADZENIA OLEJU [L] 311 858-1, W SPOSOB UMOZLIWIAJACY LATWA JEGO IDENTYFIKACJE -

N NN POJEMNOSC GROMADZENIA OSADU [L] 1200 ZAROWNO PRZED, JAK | PO INSTALACJI W GRUNCIE.
L ] 4. NA WEAZIE POWINNO WIDNIEC OZNACZENIE "ODDZIELACZ", t ACZNIE Z
SRS AN PODANIEM KLASY POKRYWY ZGODNIE Z PN-EN 124.

NRORANAN 3625 NN _ 5. URZADZENIE SEPARATOR SUBST. ROPOPOCHODNYCH MOZE ZOSTAC
N O AR PRZYLACZA | SREDNICA | RODZAJ MAT. RZEDNA DOPOSAZONE W AUTOMATYCZNE UKLADY ALARMOWE | INNE

121,16 WYPOSAZENIE POMOCNICZE - W RAZIE POTRZEBY NALEZY

N \ N WLOT 1 250 PvC A
/_/é\ N WLOT 2 " " " SKONTAKTOWAC SIE, Z DZIALEM TECHNICZNYM OKSYDAN.

; : z \\ WYLOT 250 PVC 121,11 WYTYCZNE INSTALACYJINE
A. ZBIORNIK ORAZ CALOSC WYPOSAZENIA WEWNETRZNEGO SEPARATORA
POZIOM TERENU 122,90 JAKO ROZWIAZANIE SYSTEMOWE JEDNEGO PRODUCENTA.
B B. TECHNOLOGIA WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH, KONIECZNOSC
SPECYFIKACJA WYKONANIA ZBIORNIKA ZASTOSOWANIA DODATKOWEGO ZABEZPIECZENIA ANTYWYPOROWEGO,|
1 KLASA WYTRZYMALOSCI NA SCISKANIE C35/40 POWINNY BYC OKRESLONE PRZEZ WYKONAWCE W KONSULTACJI Z
1 — " WYBRANYM PRODUCENTEM URZADZENIA.

\ NAS"L\K'j'WOSC _ <5% C. WYKONAWCA ROBOT ZAPEWNI SPRZET DZWIGOWY ORAZ BUDOWLANY

STOPIEN MROZOODPORNOSCI W WODZIE F150 DO ROZLADUNKU | ZABUDOWY URZADZENIA W WYKOPIE.
q - D. WYKONAWCA ROBOT WYKONA PODLACZENIE URZADZENIA DO SIECI

STOPIEN WODOSZCZELNOSCI _ w8 KANALIZACJI DESZCZOWEJ. WLOT(Y) | WYLOT SA OZNACZONE NA
KLASYFIK. W ZAKRESIE REAKCJI NA OGIEN Al URZADZENIU. NIEWLASCIWE PODEACZENIE SPOWODUJE

\kosz koalescencyjny STOPA ANTYWYPOROWA | SZER./SREDNefcs sezezumovncc meneeauzes  NIEPRAWIDEOWA PRACE URZADZENIA.
E. W PRZYPADKU DOSTAWY URZADZENIA W KILKU ELEMENTACH,

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA WODOSZCZELNOSG POLACZEN
POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW
N — DODATKOWE UWAGI PROJEKTOWE: ZBIORNIKA (SZCZEGOLNA UWAGE NALEZY ZWROCIC NA POLACZENIA

N ktad odptywowo-przelewowy [ \vymiary w [mm] ZNAJDUJACE SIE PONIZEJ ZWIERCIADLA SCIEKOW).
\ wykonany z PEHD F. SPOSOB NADBUDOWANIA URZADZENIA MUSI GWARANTOWAC
SWOBODNY DOSTEP DO JEGO WNETRZA, UMOZLIWIAJACY EKSPLOATAGJE
URZADZENIA ZGODNIE Z PRZEPISAMI.
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SCHEMAT ETAPOWANIA

PRACOWANIA PROJEKTOWA:
BCM ARCHITEKCI SP. Z 0.0.

ul. Purkyniego 1/413, 50-155 Wroctaw l

INWESTOR:
/ .
GMINA CZERNICA Gmina
/ A % CZERNICA|
/

ul. Kolejowa 3, 55-003 Czernica

a ADRES INWESTYCJ!I: STADIUM:
\ NADOLICE WIELKIE PROJEKT

KIERUNEK
PRZEPLYWU
-

ul. Wiedzy, 55-003 Nadolice Wielkie
dziatki nr: 309/1026, 309/1027; AM-01; Nadolice Wielkie WYKONAWCZY

TEM

AT, DATA OPRACOWANIA:
= ZESPOt SZKOLNO-PRZEDSZKOLNY WRAZ 16.09.2024

/ Z NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

@250

wlot $ciekéw
(przejscie szczelne)

v PROJEKTANT: NR UPRAWNIEN: PODPIS:
mgr inz. Aleksandra Wszota 309/D0S/11 M

wylot Sciekdéw

(krociec z rury gtadkiej PEHD) SPRAWDZAJACY:
mgr inz. Krzysztof Kukutka 302/D0S/M %g/

. P SKALA: TEMAT RYSUNKU: NR RYSUNKU:
otwor rewizyjny . B SCHEMAT SEPARATORA SUBSTANCJI PZT IS PW.ELO?
w pokrywie stropowej ROPOPOCHODNYCH -SEP1- ETAP | A= PIEL




